Comision Interamericana del Atun Tropical

Registro de Equipos de Deteccion de Sefales de Pesca

No. viaje Embarcacién Fecha
MM DD
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EQUIPOS DETECTORES
Sonar Radar Ecosonda Programa
de péjaros PC

Marca:

Modelo:

Capacidad del equipo:

Est. grafica del tonelaje del cardumen [ ] [ 1] [ ] [ ]
Identificacion de la especie detectada [ ] [ 1 [ ] [ ]

Hasta 360° de cobertura [ ] [ 1] [ 1] [ ]

Hasta 180° de cobertura [ ] [ 1] [ 1] [ ]

Rango de busqueda (Elija uno)

Hasta 5.000 m de rango [ ] [ ] [ ] [ ]

Hasta 10.000 m de rango [ ] [ ] [ 1] [ ]

Més de 10.000 m de rango [ ] [ ] [ ] [ ]

Deteccion visual de baliza [ ] [ 1] [ 1] [ ]

Deteccion de pequefios obj. flotantes [ ] [ ] [ ] [ ]

Otro [ ] [ ] [ ] [ ]

Otro [ ] [ ] [ ] [ ]

Otro [ ] [ ] [ ] [ ]

Otro [ ] [ ] [ ] [ ]

Otro [ ] [ ] [ ] [ ]

Otro [ ] [ ] [ ] [ ]

Otro [ ] [ ] [ ] [ ]

eq?fig’o . eq%tig’o X COMENTARIOS

Descripcion delequipo ~~ (  ( ( {( o i
Marca: | | {1 | a
mogelo: ({4 N
Capacidad del equipo: | | |\ i
Est. grafica del tonelaje del cardumen [ ] [ h
Identificacion de la especie detectada [ ] [ h
Hasta 360° de cobertura [ 1] [ |
Hasta 180° de cobertura [ ] [ 1]

Rango de busqueda (Elija uno)
Hasta 5.000 m de rango
Hasta 10.000 m de rango
Mas de 10.000 m de rango

Deteccion visual de baliza

Deteccidn de pequefios obj. flotantes

Otro

Otro

Otro

Otro

Otro
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